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Drohnenbasierte Gelände-  
und Facility-Auswertung
Drohneneinsatz in Industrieumgebungen
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Einsatzfelder Industrieumgebungen
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Drohnentypen

Flächenflieger
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Aufbau eines Drohnensystems

6

Flugsteuerung

Propeller / Motoren

Tragflächen

Stromversorgung Stromversorgung

Kommunikation
Schwarm

Kommunikation
Fernsteuerung

Lokale
Positionierung

Akkustische
Sensorik

Zustandsanzeige

Optische Sensorik

Leuchtmarkierungen

Datenverarbeitung

Globale Positionierung



GNSS & RTK für zentimetergenaue Positionierung
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Kameras für Inspektionen

8



LiDAR zur präzisen 3D-Modellierung
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Technologische Grundlagen (15 Minuten)
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Geländeanalyse & Umweltüberwachung

• Vermessung & digitale Höhenmodelle für Baustellen 

• Erkennung von Bodenerosion & Schadstoffausbreitung
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Torparcours

Komplexversuche

Testgebiet für Verkehrssteuerung,
Formationstest und UWB-Messung
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Datenverarbeitung & KI-Unterstützung

• Automatische 
Fehlererkennung durch 
maschinelles Lernen 

• Echtzeit-Datenanalyse & 
cloudbasierte Systeme 

• Integration in bestehende 
industrielle Infrastrukturen
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Autonome Drohnensysteme & Edge Computing

• Einsatz autonomer Flugrouten 
für regelmäßige Inspektionen 

• Edge-Processing für schnelle 
Vor-Ort-Auswertungen
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Facility-Management & Wartung

• Inspektion von 
Hochspannungsleitungen & 
Industrieanlagen 

• Drohnenbasierte Leckage- 
und Wärmeanalyse an 
Gebäuden
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Industrielle Sicherheitsüberwachung

• Erkennung von Gefahrenbereichen 
in Produktionshallen 

• Optimierung von Logistikprozessen 
in Smart Factories
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Regeln für den Drohnenflug
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Regeln für den Drohnenflug



Herausforderungen und Lösungen
	 •	 Technische Herausforderungen 

	 •	 Wetterabhängigkeit und Flugrestriktionen 

	 •	 Datenmenge und Speicheranforderungen 

	 •	 Präzisionsprobleme und Kalibrierung 

	 •	 Regulatorische und ethische Aspekte 

	 •	 Datenschutz (DSGVO) 

	 •	 Flugverbotszonen und Genehmigungen 

	 •	 Nachhaltigkeit und Umweltaspekte
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Herausforderungen

• Regulatorische 
Rahmenbedingungen & 
Sicherheitsaspekte 

• Integration in bestehende 
Prozesse
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Zukunftsperspektive Drohnenschwarmflug
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WiFi-Trägerboard

Tiefenkamera

Communication Hub und 
Begleitcomputer

UWB-Trägerplatine
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Sub-GHz Communication Module

LiDAR
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Zukunftsperspektiven Luftverkehr
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