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Wie fliegt eine Drohne?
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Wofür werden Drohnen in der Fabrikplanung verwendet?
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Wie ist eine Drohne aufgebaut?
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Welche Drohnentypen gibt es?
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Viele verschiedene Kameras
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Wo darf man fliegen?



Wofür werden Drohnen in der Fabrikplanung verwendet?

18



Wie funktioniert die Vermessung aus der Luft?
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Wofür werden Drohnen in der Fabrikplanung verwendet?
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LiDAR zur präzisen 3D-Modellierung
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Wofür werden Drohnen in der Fabrikplanung verwendet?
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Wofür werden Drohnen in der Fabrikplanung verwendet?
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